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© Elektromotorischer Stellantrleb mit zeitabhangiger Endlagen- Abschaltung zum Einsatz in Steuer- 
oder Regeleinrichtungen fur stromende Medien. 
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© Kompakter, einfach aufgebauter Stellantrieb mit 
integrierter Spindelmutter (8), bei dem der Motor 
(11) samt selbstsperrendem Schneckengetriebe (8,9) 
an einem Tragkorper (1) losbar befestigt ist, aus 
dem die als Schneckenrad ausgebildete Spindelmut- 
ter und die Schneckenwelle (9B) ragen. Die Spindel- 
mutter (8) ist einerseits mit der Armaturenspindel 
(10) eines Stellgliedes (13) verbunden und bildet 
andererseits das axial abgefederte Schneckenrad. 
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Elektromotorischer Stellantrieb mit zeitabhangiger Endlagen-Abschaltung zum Einsatz in Steuer- Oder 

Regeleinrichtungen fiir strdmende Medien 



Die Erfindung betrifft einen elektromotorischen 
Stellantrieb nach dem Oberbegriff des Anspruches 
1. 

En Stellantrieb dieser Art ist aus der DE-OS 35 
07 091 bekannt, bei dem der Motor in der Endstel- 
lung der Regel- und/oder Steuereinrichtung (Ventil, 
Schieber Oder dergl.) mit zeitiicher Verzogerung 
abgeschaltet wird. 

Motor, Getriebe und Armaturenspindel samt 
Zwischenglleder sind zu einer auswechselbaren 
Bnheit zusammengefaBt. Zur Seibsthemmung kann 
dem Getriebe eine zusatzliche Schnecke zugeord- 
net oder eln Schaltgetriebe vorgesehen sein. Diese 
Maflnahmen sind aufwendig und bedlngen eine 
Vergro/terung der Bauform und damlt auch der 
Kosten. 

Der Erfindung iiegt die Aufgabe zugrunde, ei- 
nen einfacheren und kompakteren Stellantrieb der 
eingangs genannten Art zu schaffen, der als Einheit 
leicht ersteiibar ist und bei hoher Betriebssicherheit 
eine einfache Inbetriebnahme erlaubt 

Die Losung der gestellten Aufgabe gelingt 
durch die Merkmale im Kennzeichen des Anspru- 
ches 1. 

Weitere vorteilhafte Ausgestaitungen des Stall- 
antriebes nach der Erfindung die auflerdem Ma/3- 
nahmen zur Sicherstellung der Armaturenspindel- 
stellung bei Demontage der Baueinheit und zur 
schnellen und einfachen Umschaltung von Motor- 
auf Handantrieb betreffen, sind Gegenstand von 
zusatzlichen Anspruchen. 

In der Zeichnung sind einige Ausfuhrungsvari- 
anten dargestellt und nachfolgend naher erlautert. 
Es zeigt 

FIG 1 einen Stellantrieb von der Seite im 
teiiweisen Langsschnitt 

FIG 2 einen Stellantrieb nach FIG 1 urn 90 * 
gedreht mit seitlich angebautem Motor und seitlich 
angebautem Trennglied in teilweisem Langsschnitt, 

FIG 3 einen Stellantrieb nach FIG 1 urn 90 ° 
gedreht mit seitlich angebautem Motor und kopfsei- 
tigem Trennglied. 

Der Stellantrieb nach FIG 1 fur ein Stellglied 13 
(Ventil, Schieber oder dergl.) in einem Rohrsystem 
besteht aus einem nicht sichtbaren Elektromotor 1 1 
an der hinteren Auflenseite eines Tragkorpers 1, 
einem im Tragkorper 1 angeordneten Schnecken- 
getriebe 8,9 sowie einer Armaturenspindel 10 des 
Stellgliedes, die mit dem als Spindelmutter ausge- 
bildeten Schneckenrad 8 des Schneckengetriebes 
in Verstelleingriff gehalten ist, wozu das AuBenge- 
winde 10A der Armaturenspindel 10 in das Innen- 
gewinde 8C des Schneckenrades (Spindelmutter) 8 
eingreift 



Das als Spindelmutter mitbenutzte Schnecken- 
rad 8 ist mit seinen endseitigen Wellenabschnitten 
8A,8B uber Lager 2 axial verschieblich in ange- 
formten Lagerbocken 1A des Tragkorpers 1 dreh- 

5 bar gelagert. Durch Axialfederpakete 4,5 beider- 
seits des unteren Lagers 2 kann eine Axialverschie- 
bung des Schneckenrades 8 aus einer Mitteilage 
abgefedert erfolgen. Urn auch in auflermittiger Lage 
des Schneckenrades 8 einen einwandfreien Eingriff 

70 mit der Schnecke 9 zu sichern, ist die gema/3 FIG 
2 und 3 mittels Lager 3 an ihren Schneckenwellen- 
enden 9A.9B nur drehbeweglich im Tragkorper 1 
gelagerte Schnecke 9 als Zylinder- oder Globoid- 
schnecke und das Schneckenrad 8 als Schragstirn- 

75 rand ausgefuhrt. Zur Abdichtung sind Ringdichtun- 
gen 6 und zur Fixierung Halteringe 7 in ublicher 
Weise vorgesehen. Zur Begrenzung der axialen 
Verschiebung der abgefederten Armaturenspindel 
10 in Steilung "Auf" des Stellgliedes 13 ist deren 

20 freien, aus dem Schneckenrad 8 ragenden Stirnen- 
de 10B ein Anschlag 1D des Tragkorpers 1 zuge- 
ordnet, der eine mechanische Oberbeanspruchung 
des Stellgliedes in dieser Endstellung verhindert. 
Seitlich am Tragkorper 1 ist der Elektormotor 

25 11 angefianscht und die Motorwelle 11 A A-seitig in 
Bngriff mit dem Schneckenwellenende 9A gehal- 
ten. Das andere Schneckenwellenende 9B ragt aus 
dem Tragkorper 1 in ein Zwischengehause 1C, zur 
Aufnahme einer Energieversorgungs- und Steuer- 

30 einrichtung 14 fur den Motor 11. das durch ein 
losbares Trennglied 1E in Normalbetrieb nach au- 
/ten abgeschlossen ist. Bei Abnahme des Trenn- 
gliedes 1 E wird der Motor zwangslaufig stillgesetzt 
und es kann auf das zugangliche Schneckenwel- 

35 lenende 9B ein Handverstellorgan aufgesetzt wer- 
den. 

Wie in FIG 2 angedeutet ist, kann statt des 
Zwischengehauses 1C gegebenenfalls auch das B- 
seitige Motorwellenende unter Umstanden zur 

40 Handverstellung des Stellantriebs vorgesehen sein. 
In diesem Fall ist normalerweise das B-seitige Wel- 
lenende durch einen als Trennglied ausgebildeten 
Motordeckel 1 1 B uberdeckt und in einem entspre- 
chend ausgestalteten Motorgehauseraum die be- 

45 sagte Einrichtung 14 angeordnet. 

Bei dieser Ausfuhrung nach FIG 2 wird ein 
moglichst niedrig bauender Stellantrieb erreicht. 

Gemafi FIG 3 kann bei gleicher seitlicher An- 
ordnung des Motors 11 am Tragkorper 1 das Zwi- 

50 schengehause 1C fur das Trennglied 1E an der 
Oberseite des Tragkorpers 1 vorgesehen sein und 
normalerweise das aus dem Tragkorper 1 seitlich 
herausgefUhrte Schneckenwellenende 9B durch 
eine am Trennglied 1E befestigte Abdeckvorrich- 



tung 1 F uberdeckt sein. 

Nach Losen der Verbindung der Lateme 12 
zum Tragkorper 1 am Anschlu/Jflansch 1B kann die 
aus Tragkorper, Motor und Schneckengetriebe so- 
wie Spindelmutter bestehende Einheit von der Ar- 5 
maturenspindel durch entsprechendes Verdrehen 
gelost werden. 

'Damit in diesem Fall die Stellung des Stellglie- 
des 13 innerhalb des Leitungssystems nicht ver- 
siellt wird, wird an der Armaturenspindel 10 inner- 10 
halb der Laterne 12 mindestens eine Klemmvor- 
richtung 15 vorgesehen, die in Eingriff mit Teilen 
der Laterne 12 eine axiale Verschiebung der Arma- 
turenspindel 10 unterbindet 

Im Gegensatz zu herkommlichen Stellantrieben is 
weist der erfindungsgemafle Kompaktantrieb keine 
drehmoment- oder wegabhangige Abschaltung auf, 
sondern wird zeitabhangig oder motorstromabhan- 
gig abgeschaitet. Die erforderliche Schliefikraft am 
Stellglied wird mit dem innerhalb einer zulassigen 20 
Netzspannungsschwankung minimal erbringbaren 
Anzugs- oder Kippmoment des Motors aufge- 
bracht. Die im Kraftflu/3 liegenden Bauteile des 
Antriebs und des Stellgliedes (Armatur) werden fur 
die Uberspannung auftretenden maximalen Motor- 25 
momente ausreichend dimensioniert 

Die Geometrien von Spindelgewinde und 
Schneckengetriebe werden so aufeinander abge- 
stimmt, da/3 bei gleichbleibender ausreichender 
Schmierung die erforderliche Drehmomentreserven 30 
entsprechend dem physikalischeri Zustand 
"Lastheben" und "Lastsenken" zum Wiederanfah- 
ren aus der Endlage des Stellgliedes verfugbar 
sind. 

35 

Anspruche 

1. Elektromotorischer Stellantrieb mit zeitab- 
hangiger Endlage-Abschaltung zum Einsatz in 40 
Steuer- oder Regeleinrichtungen fur stromende 
Medien, bei dem ein Stellglied uber eine Spindel- 
mutter und ein selbsthemmendes Getriebe mit ei- 
nem Elektromotor gekoppelt 1st und Motor-Getriebe 
und Spindelmutter zu einer Einheit zusammenge- 45 
faflt sind, 

dadurch gekennzeichnet 

da/3 die Schnecke (9) eines selbsthemmenden 
Schneckengetriebes (8,9) mit ihrer Schneckenwelle 
(9A) unmittelbar mit der Motorwelle (11 A) gekup- so 
pelt, das Schneckenrad (8) des Schneckengetrie- 
bes als Spindelmutter fiir eine Armaturenspindel 
(10) ausgebildet ist und die Schnecke "(9) mit ihrer 
Schneckenwelle (9A,9B) sowie das Schneckenrad 
(8) in einem gemeinsamen Tragkorper (1) gelagert 55 
sind, der von der Schneckenwelle (9A,9B) sowie 
von der in dem Schneckenrad (8) gefuhrten Arma- 
turenspindel (10) durchdrungen ist. 



2. Stellantrieb nach Anspruch 1, 
dadurch gekennzeichnet, 

da/3 das Schneckenrad (8) axial verschieblich abge- 
federt im Tragkorper (1) gelagert und zur axialen 
Verschiebbarkeit gegen die nur drehbewegiich im 
Tragkorper (1) gelagerte Zylinder- oder Globoid- 
schnecke (9) als Schragstirnrad ausgebildet ist. 

3. Stellantrieb nach Anspruch 2, 
dadurch gekennzeichnet 

dafi der Armaturenspindel (10) ein Endanschlag 
(1D) im Tragkorper (1) oder einem mit diesem fest 
verbundenen Zwischenteil (12) zugeordnet ist. 

4. Stellantrieb nach einem der Anspruche 1 bis 

3, 

dadurch gekennzeichnet, 

da/3 der Elektromotor (11) samt 
Energieversorgungs- und Steuereinrichtung (14) 
durch ein losbares Trennglied (14) von seiner 
Energiequelle trennbar ist und das Trennglied 
(1E,1F) im Normalbetrieb eine Handbetatigungsvor- 
richtung am freien Ende der Motor- oder Schnek- 
kenwelie (11A.9B) nach au/ten abdeckt. 

5. Stellantrieb nach Anspruch 4, 
dadurch gekennzeichnet, 

dafl der Motor (11) ein B-seitiges freies Wellenen- 
de mit Ansatz fUr eine Handbetatigungsvorrichtung 
aufweist, das betriebsmaflig vom dem am Motorge- 
hause gehaltenen Trennglied (14) abgedeckt ist. 

6. Stellenantrieb nach Anspruch 4, 
dadurch gekennzeichnet, 

da/3 das aus dem Tragkorper (1) herausgefuhrte 
zweite Schneckenwellenende (9B) fQr eine Handbe- 
tatigungsvorrichtung betriebsmafiig von dem an ei- 
nem Zwischengehause (1C) losbar befestigten 
Trennglied (1 E) abgedeckt ist. 

7. Stellantrieb nach einem der vorhergehenden 
Anspruche, 

dadurch gekennzeichnet, 

da/3 zur Fixierung der axialen Stellung der Armatu- 
renspindel (10) bei mechanischer Trennung des 
Motors (11) vom Getriebe (8,9) und bei bestehen- 
bleibender Verbindung der Armaturenspindel (10) 
mit dem Stellglied (13) mindestens eine Klemmvor- 
richtung (15) fur die Armaturenspindel (10) am 
Tragkorper (1) oder einem mit diesen verbundenen 
Zwischenteil (12) vorgesehen ist. 
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